PRINCIP FUNKCE : HYDRAULICKE PEROVANI

1. Hydroaktivni pérovani 3

1.1. Funkce

Hydroaktivni pérovani 3 pfizplsobuje vysku vozidla v zavislosti na rychlosti vozidla a na stavu vozovky.
Vyska vozidla je dosazena otevienim nebo zavienim elektromagnetického saciho (zvyseni) nebo
vytlaéného (snizeni) ventilu spoleéné s aktivaci Cerpadla integrovaného hydraulicko-elektronického bloku.

1.2. Podminky funkce

Ke zménam vysky dochazi v nasledujicich podminkach

Akce Podminka
Zména vysky vozidla ruénim ovladanim motor v chodu

Zména vysky vozidla v zavislosti na rychlosti vozidla [Za jizdy vozidla

Udrzovani vysky vozidla za jizdy Za jizdy vozidla

Zména vysky vozidla v zavislosti na stavu vozovky |Za jizdy vozidla

Zména vysky vozidla v zavislosti na zatizeni vozidla |Zapalovani vypnuto, oteviraci dily zavieny

1.3. Zména vysky vozidla ruénim oviadanim

Zména vySky vozidla se provadi za chodu motoru.

Ridi¢ voli vy$ku vozidla tladitkem vysky vozidla.

Zvolena vyska vozidla je dosazena pouze tehdy, jestlize rozsah rychlosti souhlasi s definovanymi
meznimi hodnotami rychlosti.

Jestlize je vySka vozidla zvolena fidi€em mimo povoleny rozsah, je tato zvolena vysSka odmitnuta a neni
uloZzena do paméti.

MUzZe byt zvoleno 4 vysek.

Poloha definice Povolené
rozmezi
Vysoka Karoserie vozidla je ve styku s hornimi dorazy, tato vyska usnadriuje 0Od0do 10
uroven vyménu kola km/h
Spatna \VySka "Spatna vozovka" umozhuje prekonavani prekazek Od 0do 40
vozovka km/h
Normalni Normalni vy$ka umozriuje snadné nastupovani a optimalini jizdni stabilitu  [Cely rozsah
rychlosti
Nizké Karoserie vozidla je ve styku s dolnimi dorazy pro usnadnéni nakladani do |Od 0 do 40
zavazadlového prostoru a pro kontrolu hladiny hydraulické kapaliny km/h

1.4. Zobrazeni vysky vozidla

U vozidel vybavenych sdruzenym pfistrojem urovné 1 je vySka vozidla zobrazena &tyfmi diodami :

e Kdyz je vozidlo v poloze "vysoko", "Spatna vozovka" a "nizko", sviti pfislusné diody
e Kdyz je vozidlo v normalni poloze, je rozsviceni kontrolky ¢asovano

Kdyz je poloha zvolena fidiCem odmitnuta, dioda pfislusna odmitnuté vySce blika po dobu 5 sekund.
Vys$ka vozidla je signalizovana na vicefunkénim displeji typu B, C nebo D u vozidel vybavenych
sdruzenym pfistrojem Urovné 2 a 3 nebo automatickou prevodovkou.

Na vicefunkénich displejich jsou jednotlivé polohy znazornény piktogramy vozidla.



1.56. Zména vysKy vozidla v zavislosti na rychlosti vozidla

URGENTNI : V pfipadé ztraty informace o rychlosti vozidla je nahradni nastavenou hodnotou normaini
vyska vozidla.

Kdyz se vySka vozidla zméni automaticky, dioda zobrazujici dosavadni vysku vozidla blika po dobu 5
sekund.

1.5.1. Zlep3eni aerodynamickych viastnosti vozidla (snizeni odporu vzduchu)

Pérovani méni vysku vozidla v zavislosti na jeho rychlosti, aby doslo ke zlepSeni aerodynamickych
vlastnosti vozidla (snizeni odporu vzduchu).
Zvedani vozidla zagina u zadni napravy, klesani vozidla za¢ina u pfedni napravy.
Zména vysky zadina asi 10 s po zadani pozadavku.
Jestlize poZzadavek na zménu vysky je zadan v pribéhu korekce vysky vozidla, je korekce dokonéena
podle pfedchazejiciho poZzadavku a je znova inicializovano ¢asovani v trvani 10 sekund.
Funkce je aktivni :
e Jestlize vozidlo jede
e Jestlize je vozidlo v normalni poloze
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Schéma : B3BP161C

Graf schematicky vyjadfuje vysku vozidla v zavislosti na rychlosti.
Vysvétlivky :

e X:Vyska vozidla

e Y : Rychlost vozidla ( km/h)

Uchylka vysky je 15 mm (+/- 2 mm).

Oznacdeni |Nazev

A \ysSka pro jizdu po silnici

B \/yska pro jizdu po dalnici

1.5.2. Optimalizace jizdni stability

K optimalizaci jizdni stability vozidla jsou nékteré vySky vozidla v uréitém rozsahu rychlosti zakazany.
PocitaC pérovani méni vysku vozidla v zavislosti na rychlosti vozidla v povoleném rozsahu rychlosti.
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Schéma : B3BP162C

Graf schematicky vyjadfuje skuteénou vysku v zavislosti na rychlosti a na vySce pozadované ridicem.
Vysvétlivky :

e X :Vyska vozidla

e Y : Rychlost vozidla ( km/h)

Oznaceni [Rychlost

C \Vyska "vysoko"

D \VySka "Spatna vozovka"
E Normalni vyska

F Vyska "nizko"

1.6. Udrzovani vysky vozidla za jizdy

Pocitac¢ pérovani koriguje zmény vysky vozidla, kdyz se tyto vysky méni o vice nebo méné nez 4 mm od
pozadované vysky vozidla.

Korekce vysky vozidla je provadéna s ¢asovanim v trvani 10 sekund(y) po zjisténi zmény vysky vozidla.
Systém filtruje zmény vysky vozidla zplsobené nerovnostmi vozovky.

Pri startovani motoru nebo pfi plsobeni na tlagitko vysky vozidla probiha éasovani v trvani 1 sekundy.

1.7. Zména vysKy vozidla v zavislosti na stavu vozovky

Kdyz poéita¢ pérovani zjisti $patny stav vozovky, zvétsi vysku vozidla.

Zvétseni vysky o 20 mm zachovava pohodli cestujicich, zvétSuje svétlou vysku vozidla a zdvih pérovani.
Rychlost vozidla musi byt mens$i nez 60 km/h.

K navratu do normalni polchy dojde po ¢asovani v trvani 10 sekund, kdyz pocita pérovani jiz nezjisti
Spatny stav vozovky.

1.8. Zména vysky vozidla v zavislosti na zatizeni vozidla

Zména vysky vozidla je funkéni i pfi vypnutém zapalovani.

Pocitac¢ pérovani ovéruje vysku vozidla pfi kazdém otevieni nebo zavieni dvefi nebo zadnich vyklopnych
dvefi.

Pocita¢ pérovani koriguje vysku vozidla, jestlize tato vySka neodpovida pozadované vysce.

Ke korekci vysky vozidla dojde pfi zavieni vSech oteviracich dild.

2. Hydroaktivni pérovani 3+



2.1. Funkce

Pérovani pfizplsobuje své stavy ("tvrdé" nebo "mékké") jizdnimu stylu Fidice.

Kdyz pocita¢ pérovani zjisti sportovni styl jizdy, pérovani prejde do "tvrdého" stavu.

K pfechodu pérovani do "tvrdého" stavu dochazi v zavislosti na nasledujicich parametrech :
e Rychlost vozidla

Okamzita rychlost otaceni volantu

Uhel natogeni volantu

Podélna akcelerace vozidla

Bocni akcelerace vozidla

Rychlost zdvihu pérovani

Pohyb skrtici klapky akceleratoru

Jestlize fidi¢ stisknout tlacitko pro sportovni rezim, hodnoty parametr(i pro detekci sportovni jizdy jsou
snizeny.

Stisknuti tlacitka pro sportovni rezim zpUsobi pfechod pérovani do "tvrdého" stavu pouze tehdy, kdyz
jsou dosazeny parametry pro pfechod do "tvrdého" stavu.

2.2. Regulator tuhosti
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Schéma : B3BP163D

Vysvétlivky :
e G :"mékky" stav, elektromagneticky ventil neni napajen
e H: "tvrdy" stav, elektromagneticky ventil je napajen

Oznaceni |Nazev

1 Hydroaktivni kulova jednotka 3+

"a" K integrovanému hydraulicko-elektronickému bloku
"b" K pérovani na pravé strané

"c" Ke zpétnému vedeni do nadrze

2 Soupéatko elektromagnetického ventilu




3 Soupatko pro uzavieni hydraulického okruhu

"d" K pérovani na levé strané

H : "tvrdy" stav :

e Kdyz je elektromagneticky ventil napdjen, jeho Soupatko se posune, uvolni zpétné vedeni do
nadrze a uzavie privod hydraulické kapaliny pfivadéné z integrovaného hydraulicko-elektronického
bloku

e Na spodni ¢ast Soupatka pro uzavieni hydraulického okruhu plsobi tlak z nadrze hydraulické
kapaliny. Na horni ¢ast Soupatka pUsobi tlak z hydroaktivni kulové jednotky 3+

e PuUsobenim rozdilu tlak( se Soupatko pro uzavieni hydraulického okruhu posune a uzavre pritok
hydraulické kapaliny mezi pérovanim na pravé a levé strané. Hydroaktivni kulova jednotka 3+ je
rovnéz oddélena od pérovani

G : "mékky" stav :

e Kdyz elektromagneticky ventil prestane byt napajen, jeho Soupatko se posune plsobenim tlaku v
pfivodu integrovaného hydraulicko-elektronického bloku

e Zpétné vedeni do nadrze hydraulické kapaliny je uzavieno. Tlak pod spodni ¢asti Soupatka pro
uzavfeni hydraulického okruhu je stejny jako tlak v integrovaném hydraulicko-elektronickém bloku

e Horni ¢ast Soupatka pro uzavreni hydraulického okruhu je stejna jako u integrovaného hydraulicko-
elektronického bloku. Soupatko pro uzavieni hydraulického okruhu se posune plisobenim pruziny

e Prutok hydraulické kapaliny mezi pérovanim na pravé a levé strané je mozny. Hydroaktivni kulova
jednotka 3+ jiz neni oddélena od pérovani

POZNAMKA : Kdy? je pérovani v "tvrdém" stavu, neni mozna 2adna korekce vysky vozidla.



